Meccanica

Cinematica Dinamica platica
Si occupa del moto ol eceupaialindagaseie Si occupa dell'equilibrio
dei corpi senza cause del moto di corpi dei corpi

indagarne la causa




Le

> tre grandezze che descrivano un moto sono distanza

spazio percorso, tempa e velocita.
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Tra velocita e spazipo percorso c¢'e proporzionalita diretta.
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